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4  4  2 P P M C  1 1 1 C 4  8外 形 寸 法 図 ･･･････････････････････････････････

5 . 5  1推 奨 実 装 条 件 及 び 取 扱 い 上 の 注 意 点 ･･･････････････････････････････

5  1 5  1温 度 プ ロ フ ァ イ ル ･･･････････････････････････････････････････

5  1  1 5  1半 田 ゴ テ に よ る 場 合 ･････････････････････････････････････

5  1  2 5  1遠 赤 外 線 リ フ ロ ー の 場 合 ･････････････････････････････････

5  1  3 5  1温 風 リ フ ロ ー の 場 合 ･･････････････････････････････････････

5  1  4 5  1ペーパーフェーズ ･リフローの場合 ･････････････････････････

5  1  5 5  2半 田 デ ィ ッ プ の 場 合 ･･････････････････････････････････････

5  2 5  2フ ラ ッ ク ス 洗 浄 （ 超 音 波 洗 浄 ） ･･･････････････････････････････

5  3 5  2リ ー ド 加 工 ･･････････････････････････････････････････････････

5  4 5  3基 板 の コ ー テ ィ ン グ ･････････････････････････････････････････

5  5 5  3静 電 気 放 電 に よ る 劣 化 ， 破 壊 ･････････････････････････････････

5  5  1 5  3作 業 環 境 の 管 理 ･･････････････････････････････････････････

5  5  2 5  4作 業 時 の 注 意 ････････････････････････････････････････････

5  6 5  5使 用 環 境 に 関 す る 注 意 事 項 ･･･････････････････････････････････

5  6  1 5  5温 度 環 境 ････････････････････････････････････････････････

5  6  2 5  5湿 度 環 境 ････････････････････････････････････････････････

5  6  3 5  5腐 食 性 ガ ス ･･････････････････････････････････････････････

5  6  4 5  5放 射 線 ／ 宇 宙 線 ･･････････････････････････････････････････

5  6  5 5  5強 電 界 ／ 強 磁 界 ･･････････････････････････････････････････

5  6  6 5  5振 動 ／ 衝 撃 ／ 応 力 ････････････････････････････････････････

5  6  7 5  6塵 埃 ／ 油 ････････････････････････････････････････････････

5  6  8 5  6発 煙 ／ 発 火 ･･････････････････････････････････････････････

5  7 5  6設 計 時 に 関 す る 注 意 事 項 ･････････････････････････････････････

5  7  1 5  6最 大 定 格 の 遵 守 ･･････････････････････････････････････････

5  7  2 5  6保 証 動 作 範 囲 の 遵 守 ･･････････････････････････････････････

5  7  3 5  6未 使 用 入 出 力 端 子 の 処 理 ･････････････････････････････････

5  7  4 5  6ラ ッ チ ア ッ プ ････････････････････････････････････････････

5  7  5 5  7入 力 ／ 出 力 の 保 護 ････････････････････････････････････････



5  7  6 5  7イ ン タ フ ェ ー ス ･･････････････････････････････････････････

5  7  7 5  7外 部 ノ イ ズ ･･････････････････････････････････････････････

5  7  8 5  7そ の 他 の 注 意 事 項 ････････････････････････････････････････
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